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1. OBIECTIVE DE FORMARE $1 COMPETENTE

Instruirea teoreticd, aplicativda si practica in domeniul Mecatronica — Robotica, bazatd pe cunostinte
fundamentale si de specialitate, precum si pe abilitdti practice de proiectare, realizare si experimentare a
problematicilor din domeniile industriale si ale serviciilor.

Obiectivele si profilul de competente dezvoltat in concordanta cu nevoile identificate pe piata muncii si cu cadrul
national al calificarilor sunt prezentate sintetic mai jos si detaliat in fisele disciplinelor din planul de invatdamant.

Denumirea programului de studii Robotica este in concordanta cu Cadrul National al Calificdrilor, raportat la
Cadrul European al Calificarilor (CEC) si totodata in stransa corelare cu calificarea si ocupatia de baza de ,Expert
in Inginerie Roboticd” / ,Expert in inginerie pentru tehnologie roboticd” conform Clasificarii Europene a
Ocupatiilor (ESCO / 2024) 2149.15 — ,Robotics Engineering Expert” / ,Robotic Technology Engineering Expert”
(,Expert in inginerie pentru tehnologie robotica” / ,Expert in inginerie pentru tehnologie robotica” fiind denumiri
alternative ale ocupatiei ,Robotics Engineer” / Inginer Roboticd). Ocupatia de baza conform Clasificdrii
Ocupatiilor din Romania (COR ISCO 08/2024) este: 215134 Inginer de cercetare roboti industriali / 215133

Cercetator roboti industriali.

Obiective

Dezvoltarea unui sistem unitar de cunostinte si a unei atitudini critice prin utilizarea si interpretarea coerentd a
teoriilor, modelelor si tehnicilor din domeniul Mecatronica — Robotica.

Cunoasterea fenomenelor si proceselor fizice ce au loc in sistemele mecatronice si robotice cu scopul de a
propune si interpreta coerent solutii pentru rezolvarea acestora.

Formarea competentelor de cooperare si comunicare prin implicarea in activitdati de managementul si
expertizarea proiectelor.

Competente profesionale si rezultatele invatarii
e (1:Aplicarea cunostintelor fundamentale de culturd tehnica generald si de specialitate pentru rezolvarea
problemelor tehnice specifice domeniului Mecatronica si Robotica:
o RI C1.1: s& aplice cunostintele fundamentale din domeniul Mecatronicd si Roboticd pentru
rezolvarea problemelor tehnice.
e (2:Elaborarea si utilizarea schemelor, diagramelor structurale si de functionare, a reprezentdrilor grafice
si a documentelor tehnice specifice domeniului Mecatronica si Robotica:
o R..(C2.1: s3 elaboreze planuri de proiectare specifice domeniului Mecatronica si Roboticé.
e (3:Realizarea de aplicatii de automatizare locala in mecatronica si roboticd utilizand componente si
ansambluri partiale tipizate si netipizate precum si resurse CAD;
o RI.C3.1:sdrealizeze aplicatii de automatizare folosind conceptele de mecatronica si robotica.
e (C4: Proiectareq, realizarea si mentenanta subsistemelor si componentelor sistemelor mecatronice;
o Rl C4.1: s3 administreze sistemele mecatronice.
e (5: Proiectarea, realizarea si mentenanta subsistemelor de comanda electronicd ale sistemelor
mecatronice;
o R/ C5.1:sd proiecteze subsistemele de comandi a sistemelor mecatronice.
Competente transversale si rezultatele invatarii
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CT1: Indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificare exactd a obiectivelor de realizat, a resurselor
disponibile, conditiilor de finalizare a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru si termenelor de
realizare aferente;

o R CT1.1: s& duci la bun sfarsit sarcinile profesionale, respectand etapele de lucru si termenele

de executie.

CT2: Executarea responsabild a unor sarcini de lucru in echipa pluridisciplinara cu asumarea de roluri pe
diferite paliere ierarhice;

o R..CT2.1: sd poatd coordona echipe multidisciplinare si sa isi asume diferite roluri.
CT3: Identificarea nevoii de formare continua si utilizarea eficienta a surselor informationale si a
resurselor de comunicare si formare profesionald asistata (portaluri Internet, aplicatii software de
specialitate, baze de date, cursuri on-line etc.) atat in limba romand cat si intr-o limba de circulatie
internationala.

o RI.CT3.1: s identifice surse de informatii pentru formarea profesionald continua.

o RI.CT3.2: sd utilizeze o comunicare eficientd.

2. STRUCTURA PE SAPTAMANI A ANULUI UNIVERSITAR
Numar de semestre: 2

Numadr de credite pe semestru: 30

Numar de ore de activitati didactice /saptamanad: 26-28

Numadrul de saptamani: 14/semestru

Activitati didactice Sesiuni de examene Practicd Vacante

Sem. | Sem. Il larnd Vara Restante larnd Primavard Vara
Anul | 14 14 3 4 2 - 2 1 10
Anul I 14 14 3 4 2 90 ore (3 sapt.) 2 1 10
Anullll 14 14 3 4 2 90 ore 2 1 10
Anul IV 14 10 3 3 1 60 ore 2 1 -

In functie de specificul programului de studii, practica se organizeaza comasat sau/ si pe parcursul semestrelor.

3. ASIGURAREA FLEXIBILIZARII INSTRUIRII. CONDITIONARI
Flexibilizarea programului de studii este asigurata prin discipline optionale si discipline facultative. Disciplinele la

alegere (optionale) sunt propuse incepand cu semestrul al doilea si sunt grupate in discipline optionale sau

pachete optionale, care completeaza traseul de specializare a studentului. Alegerea traseului se face de cdtre

student in anul universitar anterior derularii disciplinelor sau pachetelor de discipline optionale.

Procedura de desfasurare a activitatilor didactice la disciplinele facultative si de inscriere a notelor/ calificativelor

in Suplimentul la diploma este prezentatd in Regulamentul de activitate profesionald a studentilor si in

Instructiunea /nitierea si derularea disciplinelor facultative. Rlocarea creditelor pentru disciplinele facultative se

face in urma sustinerii colocviului de absolvire a cursului. Creditele obtinute la disciplinele facultative nu

inlocuiesc creditele pentru disciplinele obligatorii si optionale.

4, CONDITH DE INSCRIERE IN ANUL DE STUDII URMATOR. CONDITII DE PROMOVARE A UNUI' AN DE STUDII
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Conditiile de inscriere in anul urmdtor, conditiile de a urma module de curs in avans, conditiile de promovare sunt
cuprinse in Regulamentul privind activitatea profesionald a studentilor.

5. EXAMENUL DE DIPLOMA

Perioada de intocmire a proiectului de licenta: incepand cu penultimul semestru de studii.

Definitivarea proiectului de diploma: in ultimul semestru de studii.

Perioada de sustinere a proiectului de diploma : in sesiunea iunie-iulie a ultimului an de studii.

Numarul de credite pentru sustinerea proiectului de diploma : 10 credite (in plus fata de cele 180 / 240 / 360).

6. DISCIPLINELE DE STUDII PE ANI
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Ministerul Educatiei si Cercetdrii
Universitatea Transilvania din Bragov Plan de invdtdmant valabil in an universitar 2025-2026
Facultatea de Inginerie electricd si stiinta calculatoarelor
Programul de studii universitare de licenta: Roboticd
Domeniul fundamental: $tiinte ingineresti
Domeniul de licenta: Mecatronicd si robotica
Durata studiilor: 4 ani
Forma de invatdmant: Cu frecventd

ANULI

Nr. Discipline cu criteriul: - Semestrul | Semestrul Il
. - 1 2
crt. Obligatoriu c|Ss|L P Pr SI Vv Cr c S L P Pr | SI Vv Cr
1 |Analiza matematica DF |DOB] 3 2 0 0 0 80 E 5
Algebra liniara si geometrie
2 . ' DF |DOB| 3 2 0 0 0 80 E 5
analitica
Programarea calculatoarelor si
3 |.°° DF |[poB| 2 | o | 2 0 0 41 E 5
limbaje de programare
4 ILogicé computationala DF |DOB| 2 1 0 0 0 58 E 5
5 |Mecanica oF ool 2 [ o | 2| o o | eo E 5
Comunicare. Etica si integritate
6 o ’ pc|ooB|l 1| 2| o 0 0 78 E 2
academica
7 |Limba engleza | DC |DOB]| 1 1 0 0 0 22 E 2
IEduca;ie fizica i sport | DC |DOB| 0 1 0 0 0 1 \Y 1
IDinamica sistemelor DS |DOB 2 0 1 0 0 58 E
Programarea calculatoarelor si
10]. °° DF |poB 3 0 3 0 0o | &1 E
limbaje de programare Il
1 IMatematici speciale DF |DOB 3 2 0 0 0 55 E
12 IEIectrotehnici DF |DOB 3 2 0 0 0 80 E
13 IFizici DF |DOB 3 0 1 0 0 44 E
14 |Grafica asistata de calculator DF |DOB 1 0 1 0 0 72 E
15 JLimba engleza Il DC |DOB 1 1 0 0 0 22 E
16 IEduca;ie fizica i sport Il DC |DOB 0 1 0 0 0 1 v
E|C |V E c|v
Total 14 | 9 4 0 0 439 30 16 6 6 0 0 383 30
7 0 1 0 1
Total ore didactice pe saptamana 27 28
Nr. Discipline cu criteriul: e e Semestrul | Semestrul Il
- 1 2
crt. Facultativ c|s|L P Pr Si v Cr C S L P Pr | SI ') Cr
1 |Complemente de Matematical | DF |DFA| 1 1 0 0 0 E 2
2 |Voluntariat DC |DFA] O 0 0 6 0 v 1
3 |Limbd romanicé 1 (spaniold) DC |DFA| 1 1 0 0 0 32 Vv 2
4 ILimbé romanici 1 (francezi) DC |DFA| 1 1 0 0 0 32 Vv 2
5 |Limb romanica 1 (italiand) DC |DFA] 1 1 0 0 0 32 v 2
6 |Complemente de Matematicad Il| DF | DFA 1 1 0 0 0 E 1
7 |Voluntariat DC | DFA (] 0 0 6 0 v 1
8 |Limb& romanici 2 (spaniold) DC | DFA 1 1 0 0 0 32 v 1
9 ILimbé romanica 2 (francezi) DC | DFA 11 2 0 0 0 32 v 2
10 ILimbé romanica 2 (italiand) DC | DFA 1 1 0 0 0 32 v 2
E|C |V E C
Total 4 4 0 6 0 96 9 14 5 0 6 0 96
1 0 4 0 4
Total ore didactice pe saptamana 14 25
Legenda:
C = criteriul continutuluk DF - discipline fundamentale DD - discipline in domeniu (unde este cazul)

DS - discipline de specialitate DC - discipline complementare
C."” = criteriul obligativititii  DOB- discipline obligatorii (impuse) DOP -discipline optionale
DFA —disciplinefacultative
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Universitatea Transilvania din Brasov

Facultatea de Inginerie electricd si stiinta calculatoarelor

Programul de studii universitare de licenta: Robotica
Domeniul fundamental: Stiinte ingineresti
Domeniul de licenta: Mecatronicd si robotica

Durata studiilor: 4 ani
Forma de invdtdmant: Cu frecventa

ANULII

Ministerul Educatiei si Cercetarii
Plan de invdtdmant valabil in an universitar 2026-2027

Nr. Discipline cu criteriul: e e Semestrul | Semestrul Il
crt. Obligatoriu ! *lels |t P Pr | SI v Cr c P Pr | sI ') Cr
1 |Bazele roboticii DS |DOB| 2 0 2 0 0 69 E 5
2 |Electronica DS |DOB| 2 0 1 0 0 83 E 5
3 |Teoria sistemelor | DS |DOB| 3 0 1 1 0 55 E 5
4 |Metode numerice DF |DOB| 2 0 2 0 0 44 E 4
5 |Programare Java ps|ooBl 2 [ o | 2 | 1 o | 30 E 4
6 |Stiinta si ingineria materialelor | DS |DOB| 2 0 2 0 0 69 E 4
7 |Limba engleza Il DC |DOB| 1 1 0 0 0 22 E 2
8 |Educatie fizica Il ocfooBl o [ 1[0 o | o | 11 v 1
9 IMecanisme si organe de masini| DS |DOB 3 1 41 E 5
10 |Mecanica fluidelor ps |pos 1 0 22 E 2
- I-\rhitec.tura calculatoarelor os loos ) o o 69 E 4
numerice
12 |Electronica digitald DS |DOB 2 33 3
13 IRezistenta materialelor DS |DOB 2 33 E 3
1 |M.icrocontrolere si os loos ) o o 19 E 3
microprocesoare
15 JPractica DS |DOB 0 30 10 E 4
16 ILimba engleza IV DC |DOB 22 E 2
17 IEducatie fizica IV DC |DOB 0 1 v 1
Total 14 2 10 2 0 383 E v 30 13 1 30 | 260 c 27
7 0 1 0
Total ore didactice pe saptamana 28 25
Nr. Discipline cu criteriul: e les Semestrul | Semestrul Il
crt. Optional "1 lels|L| P |pr] sl v al|c P |Pr|sl v Cr
1 |Teoria sistemelor Il DS |DOP 2 33 E 3
1 |Semnale si sisteme - | DS |DOP 2 33 E 3
Total 0 0 0 0 0 0 0 2 0 0 33 ¢ 3
0 0 0 0
Total ore didactice pe saptamana 0 3
Nr. | Discipline cucriteriul:  f .| .. Semestrul | Semestrul Il
crt. Facultativ "1 lecis|L| P |pr|s al|c P|Pr|sl v Cr
1 [Voluntariat DC | DFA Vv 1
2 |Scriere academica DS |DFA] 2 v 1
3 |Voluntariat DC | DFA 0 6 0 0 Vv 1
Total 2 2 0 6 0 0 v 2 0 6 0 0 c 1
0 0 2 0
Total ore didactice pe saptamana 10 6

Legenda:
Ci* = criteriul continutuluf

DF - discipline fundamentale

DS - discipline de specialitate DC - discipline complementare
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Universitatea Transilvania din Brasov

Facultatea de Inginerie electricd si stiinta calculatoarelor

Programul de studii universitare de licenta: Robotica
Domeniul fundamental: Stiinte ingineresti
Domeniul de licenta: Mecatronicd si robotica

Durata studiilor: 4 ani
Forma de invdtdmant: Cu frecventa

ANULTI

Ministerul Educatiei si Cercetarii
Plan de invitdmant valabil in an universitar 2027-2028

Nr. Discipline cu criteriul: e e Semestrul | Semestrul Il
crt. Obligatoriu ! *lc L Pr | SI v Cr c S L P Pr | sI ') Cr
1 |Inteligenta artificiala DS |DOB| 2 2 80 5
2 |ingineria reglrii ps |pos| 2 2 69 E 5
3 .Bazele .cin.ematicii robotilor os loos| 2 5 o 6 E 5
industriali
4 IReaIitate virtuala DS |DOB| 2 2 0 4b E 5
Comanda si programarea
5 [masinilor unelte cu comanda DS |DOB| 2 2 0 44 E 5
numerica
6 IDinamica robotilor DS |DOB 2 0 2 0 0 44 E 4
7 IReteIe neuronale DS |DOB 2 0 2 0 0 44 E 4
8 IRoboti mobili DS |DOB 2 0 1 0 0 33 E 3
9 |Automate programabile DS |DOB 2 0 2 0 0 19 E 3
10 |Senzori si sisteme senzoriale DS |DOB 2 0 2 0 0 44 E 4
11 |Practica DS |DoB (1] 0 0 0 30 10 E 4
Total 10 10 0 306 25 10 0 9 0 30 | 194 ¢ 22
5 0 0 0
Total ore didactice pe saptamana 21 19
Nr. Discipline cu criteriul: e les Semestrul | Semestrul Il
crt. Optional 17| c L Pr | SI v c|lc|s|L]|Pp|p]|as v Cr
1 |Sisteme incorporate DS |DOP| 2 2 80 5
1 [Microcontrolere in robotica DS |DOP| 2 2 80 E 5
2 |Sisteme de actionare DS |DOP 2 2 44
2 |Masini electrice DS |DOP 2 2 44 E
3 |Sisteme mecatronice DS |DOP 2 2 44 E
3 C.alculul si construq:i.a os loop 5 o 2 o o " E 4
sistemelor mecatronice
Total 2 2 0 80 E 5 4 0 4 0 0 88 ¢ 8
1 0 0 0
Total ore didactice pe saptamana 5 8
Nr. Discipline cu criteriul: e e Semestrul | Semestrul Il
crt. Facultativ ! 1 c L Pr | SI v cr| C S L P | Pr| sl ') Cr
1 :?:e‘::::lfarr:rmta":" DC |DFA| 2 0 0 0 Vv 1
2 |Voluntariat DC |DFA] O 0 0 25 v 1
3 |Antreprenoriat DC | DFA v 1
4 |Voluntariat DC | DFA 0 v 1
Total 2 0 0 25 E v 2 2 0 0 6 0 0 ¢ 2
0 0 2 0
Total ore didactice pe saptdamana 8 8

Legenda:
Cy" = criteriul continutuluf
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Universitatea Transilvania din Brasov

Facultatea de Inginerie electricd si stiinta calculatoarelor
Programul de studii universitare de licenta: Robotica
Domeniul fundamental: Stiinte ingineresti

Domeniul de licenta: Mecatronicd si robotica

Durata studiilor: 4 ani

Forma de invdtdmant: Cu frecventa

ANUL IV

Ministerul Educatiei si Cercetarii
Plan de invitdmant valabil in an universitar 2028-2029

Nr. Discipline cu criteriul: el e Semestrul | Semestrul Il
. - 1 2
crt. Obligatoriu c|s|L P Pr | SI v Cr c S L P Pr | sI ') Cr
1 |Vedere artificiala DS |DOB| 2 0 2 1 0 80 5
2 |Proiectarea robotilor DS |DOB] 2 | O 0 2 0 69 E 5
Sisteme de conducere in
3 ) DS |DOB| 2 0 0 2 0 44 E 4
robotica
4 |Fiziologia sistemului nervos DS |DOB| 2 0 2 0 0 44 E
5 IProgramarea robotilor DS |DOB| 2 0 1 0 0 33 E
|Modelarea si identificarea
6 |. . DS |DOB| 2 0 2 0 0 44 E 4
sistemelor mecatronice
|Managementul sistemelor
7 N DS |DOB 2 0 1 1 0 85 E 5
robotizate
8 |Automate si microprogramare | DS | DOB 2 0 1 0 0 45 E 5
Elaborarea proiectului de
9 1. . DS |DOB (1] 0 6 0 0 120 E 5
diploma
E (o
Total 12| 0 | 7 5 0 | 314 26 4 0 8 1 0 | 250 15
6 0 0 0 0
Total ore didactice pe saptamana 24 13
Nr. Discipline cu criteriul: o les Semestrul | Semestrul Il
- 1 2
crt. Optional c|S|L P Pr SI Vv Cr C S L P Pr | SI ') Cr
Sisteme de captare, transmisie
1. . . DS |DOP| 2 0 2 0 0 44 E 4
si redare a imaginii
Sisteme de achizitie, interfete
1].. o DS|DOP| 2 | 0 | 2 0 0 44 E 4
si instrumentatie virtuala
2 |Sisteme CAD-CAM-CAE DS |DOP 2 0 1 1 0 35 E 5
Analiza cu elemente finite in
2 . DS |DOP 2 0 1 1 0 35 E 5
robotica
Actionarea hidraulica a
3 . L DS |DOP 2 0 1 2 0 55 E 5
robotilor industriali
Actionarea pneumatica si
3 ' i ' DS |DOP 2 0 1 2 0 55 E 5
comanda manipulatoarelor
4 |Tehnologii web DS |DOP 2 1 2 0 0 100 E 5
Aplicatii Web pentru comert
4 t ' DS |DOP 2 1 2 0 0 100 E 5
electronic
E C
Total 2 0 2 0 0 44 4 6 1 4 3 0 190 15
1 0 0 0 0
Total ore didactice pe saptamana 4 14
Nr. Discipline cu criteriul: e len Semestrul | Semestrul Il
- 1 2
crt. Facultativ c|Ss|L P Pr | SI v Cr c S L P Pr | SI ') Cr
1 |[Criptografie DF |DFA] 2 0 2 0 0 0 v 1
2 |Voluntariat DC |DFA| O 0 0 1
3 |Voluntariat DC | DFA 0 0 v 1
4 |Circuite VLSI DF | DFA v 1
E Vv c
Total 2 0 2 6 0 (1] 2 2 0 2 6 0 0 2
0 0 2 0 2
11
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I Total ore didactice pe saptamana I 10 I 10

Legenda:
Ci" = criteriul continutuluf DF - discipline fundamentale DD - discipline in domeniu (unde este cazul)
DS - discipline de specialitate DC - discipline complementare
C.” = criteriul obligativitdtit  DOB- discipline obligatorii (impuse) DOP —discipline optionale
DFA -disciplinefacultative
Sl = ore de studiu individual

RECTOR, DECAN,

PROF. DR. I0AN VASILE ABRUDAN PROF. DR. TITUS CONSTANTIN BALAN
DIRECTOR DEPARTAMENT, COORDONATOR PROGRAM STUDII,
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