PLAN DE INVATAMANT
al promotiei 2024 - 2028

Universitatea Transilvania din Brasov

Programul de studii

universitare de licenta Rebotica

Domeniul fundamental Stiinte ingineresti

Domeniul de licenta Mecatronica si robotica

Eaniliaibes Facultatea de Inginerie electrica si stiinta
calculatoarelor

Durata studiilor: 4 ANI

Forma de invdtadmant: cu frecventa
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1. OBIECTIVE DE FORMARE S| COMPETENTE

Instruirea teoreticd, aplicativé si practicd in domeniul Mecatronics — Roboticd, bazatd pe cunostinte fundamentale si

de specialitate, precum si pe abilitdti practice de proiectare, realizare si experimentare a problematicilor din
domeniile industriale si ale serviciilor.

Obiectivele si profilul de competente dezvoltat in concordanta cu nevoile identificate pe piata muncii si cu cadrul
national al calificdrilor sunt prezentate sintetic mai jos si detaliat in fisele disciplinelor din planul de invitdmant.

Obiective

Dezvoltarea unui sistem unitar de cunostinte si a unei atitudini critice prin utilizarea si interpretarea coerenti a
teoriilor, modelelor si tehnicilor din domeniul Mecatronic3 — Robotics.

Cunoasterea fenomenelor si proceselor fizice ce au loc in sistemele mecatronice §i robotice cu scopul de a propune
si interpreta coerent solutii pentru rezolvarea acestora.

Formarea competentelor de cooperare si comunicare prin implicarea in activititi de managementul si expertizarea
proiectelor.

Competente profesionale si rezultatele invétdrii
° Cl: Aplicarea cunostintelor fundamentale de cultura tehnic3 general3 si de specialitate pentru rezolvarea
problemelor tehnice specifice domeniului Mecatronic3 i Robotic:
o RI C1.1: si aplice cunostintele fundamentale din domeniul Mecatronic3 si Robotics pentru
rezoivarea problemelor tehnice.
o C2: Elaborarea si utilizarea schemelor, diagramelor structurale si de funciionare, a reprezentérilor grafice si
a documentelor tehnice specifice domeniului Mecatronics si Robotici:
o R.JI.C2.1: s3 elaboreze planuri de proiectare specifice domeniului Mecatronics si Robotica.
e C3:Realizarea de aplicatii de automatizare locald n mecatronic §i roboticd utilizind componente si
ansambluri pariiale tipizate si netipizate precum si resurse CAD;
o Rl C3.1: s¥ realizeze aplicatii de automatizare folosind conceptele de mecatronica si robotics.
® C4:Proiectarea, realizarea si mentenanta subsistemelor si componentelor sistemelor mecatronice;
o RI. C4.1: s3 administreze sistemele mecatronice.
e C5:Proiectarea, realizarea i mentenanta subsistemelor de comand3 electronics ale sistemelor mecatronice;
o R.I. C5.1: s3 proiecteze subsistemele de comands a sistemelor mecatronice.
Competente transversale si rezultatele invétdrii
e (CT1: indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificare exactd a obiectivelor de realizat, a resurselor
disponibile, conditiilor de finalizare a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru si termenelor de realizare

aferente;
o RJ. CTL.1:s3 ducs la bun sfarsit sarciniie profesionale, respectind etapele de lucru si termenele de
executie.

e CT2: Executarea responsabild a unor sarcini de lucru in echipa pluridisciplinara cu asumarea de roluri pe
diferite paliere ierarhice;
o R.J.CT2.1: 53 poatd coordona echipe multidisciplinare si s& isi asume diferite roluri.
¢ CT3: ldentificarea nevoii de formare continui si utilizarea eficients a surselor informationale si a resurselor
de comunicare si formare profesionali asistats (portaluri Internet, aplicatii software de specialitate, baze de
date, cursuri on-line etc.) atat in limba roman3 cat si intr-o limba de circulatie internationali.
o Rl CT3.1: 5§ identifice surse de informatii pentru formarea profesionals continua.
o R.. CT3.2: 4 utilizeze 0 comunicare eficients.

2. STRUCTURA PE SAPTAMANI A ANULUI UNIVERSITAR
Numar de semestre: 2

Numar de credite pe semestru: 30

Numdr de ore de activititi didactice /sdptiména: 26-28
Numarul de s&ptdmani: 14/semestru
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Activitdti didactice Sesiuni de examene Practica Vacante

Sem. | Sem. Il larna Vard Restante larnd Primdvard Vara
Anul 14 14 3 4 2 - 2 1 10
Anul Il 14 14 3 4 2 90 ore (3 sdpt.) 2 1 10
Anul 1l 14 14 3 4 2 90 ore 2 1 10
Anul IV 14 10 3 3 1 60 are 2 1

Tn functie de specificul programului de studii, practica se organizeazd comasat sau/ si pe parcursul semestrelor.

3. ASIGURAREA FLEXIBILIZARII INSTRUIRII, CONDITIONARI

Flexibilizarea programului de studii este asigurati prin discipline optionale §i discipline facultative. Disciplinele |a
alegere (optionale) sunt propuse incepand cu semestrul al doilea si sunt grupate in discipline optionale sau pachete
optionale, care completeaza traseul de specializare a studentului. Alegerea traseului se face de citre student in anul
universitar anterior deruldrii disciplinelor sau pachetelor de discipline optionale.

Procedura de desfasurare a activitatilor didactice la disciplinele facultative si de inscriere a notelor/ calificativelor Th
Suplimentul la diplom3 este prezentati in Regulamentul de activitate profesionald a studentilor si in Instructiunea
Initierea si derularea disciplinelor facultative. Alocarea creditelor pentru disciplinele facultative se face in urma
sustinerii colocviului de absolvire a cursului. Creditele obtinute la disciplinele facultative nu inlocuiesc creditele
pentru disciplinele obligatorii si optionale.

4. CONDITII DE TNSCRIERE [N ANUL DE STUDII URMATOR. CONDITII DE PROMOVARE A UNUI AN DE STUDII
Conditiile de Tnscriere Tn anul urmator, conditiile de a urma module de curs in avans, conditiile de promovare sunt
cuprinse in Regulamentul privind activitatea profesionald a studentilor.

5. EXAMENUL DE DIPLOMA

Perioada de intocmire a proiectului de licenta: incepand cu penultimul semestru de studii.

Definitivarea proiectului de diplom3: in ultimul semestru de studii.

Perioada de sustinere a proiectului de diploma : in sesiunea iunie-iulie a ultimului an de studii.

Numarul de credite pentru sustinerea proiectului de diplom3 : 10 credite (in plus fata de cele 180 / 240 / 360).

6. DISCIPLINELE DE STUDII PE ANI
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Ministerul Educatiei Plan de invatdmant valabil in an universitar 2024-2025
Universitatea Transilvania din Bragoy

Facultatea de Inginerie electricd i stiinta caleulatoarelor
Programul de studii universitare de licenta: Robotic , SR
Domeniul fundamental; $tiinte ingineresti %{J?‘Obaf n $ﬁdiﬂi_'ﬂ

Domeniul de licenta: Mecatronic si robotici

P Y N SO )
T e oy

Senatului Universitatii Transilvania |
Durata studiilor: 4 ani A ¥ ]
RITs . 1 oliry et g |
Forma de invitdmant: Cu frecvents din orasov din data de |
Y - b
ANUL | .20, Sexteonlamie. 224 |
S— i
INr. Discipline cu criteriul: oo le Semestrul | Semestrul it
£ 1 2
crt. Obligateriu c|lstL| p | s |opr v aflc|s|it]|e|s|er v cr
1 JAnalizd matematic DF | DI 3 2 0 0 80 0 E 6
3 Algelbra liniara si geometrie ofF | ot 3 2 o o 0 0 E 5
analitica
3 Ifrcgn.imarea caleulatoarelor si or | o = 0 3 0 a1 - E 5
limbaje de programare
4 |Logicd computationald DF | DI 2 1 0 ¢} 58 4] E 4
5 [Mecanica CD | Di 2 0 o 0 69 0 £ 5
& |[Deprinderi de comunicare bDCc | DI 1 1 0 0 22 o] C 2
7 JLimba engleza | DC | Di 1 1 0 0 22 0 c 2
8 [Educatie fizicl gi sport | DC § Di "] 1 0 +] 11 Q A/R 1
1 JDinamica sistemelor BD | DI 2 0 1 0 58 0 E 4
P i?rag@marea calculatoarelor i o b ot 3 0 3 0 a1 o £ 5
limbaje de programare Il
3 [|Matematici speciale DF § DI 3 2 0 0 55 0 E 5
4 [Electrotehnici DF k Di 3 2 0 0 80 0 E 6
5 |Fizicd DF | DI 3 0 1 0 44 0 E 4
6 [Grafics asistati de calculator DF | Dt 1 0 1 0 72 0 £ 4
7 jlimba engleza Il DC § Di 1 1 0 0 22 0 C 2
8 |Educatie fizicd si sport |1 DC | Di 0 1 0 0 11 0 AR S
(")
Total 15 8 5 0 383 0 £ 31 16 [ 6 0 383 0 £ 31
-] 2 0 1 0
Total ore didactice pe s3ptdmana 28 28
‘Nr. Discipline cu criteriul: e b e Semestoit] BenstN
crt. Facultativ c|ls |t P st | pr v cr | c| s L P | S | Pr v Cr
9 [Complemente de Matematicd | OF [ DFc ] 1 A 0 *] o] 0 5 2
10 filimba germana | DF fDFcf 1 1 o] 0 0 0 \ 2
11 {Voluntariat DC |DFcf © 0 0 ] 0 4 v 1
9 [Complemente de Matematic3 Il | DF | DFc 1 1 0 0 0 0 G 1
10 [limba germana il DF | DFc 1 1 1] 4] 0 Q v 1
11 fVoluntariat DC § DFc 0 4] 0 0 0 4 v 1
E
Total 2 2 o 0 0 4 3 < v & & 2 0 o] o 4 c ¥ 3
o] 1 2 0 1 2
Total ore didactice pe saptimans 4 4
Legenda:
C." = criteriul continutului: DF — discipline fundamentale DD — discipline in domeniu (unde este cazul)
DS —discipline de specialitate _DC ~ discipline complementare
C2" = criteriul obligatividti; 1T D1 =discipline obligatorii {impuse) DO-discipline optionale
. T DFe~disciplinefacultative
5= ore de studiu igfdlvidual:
fi: W
RECTOR, ‘\i 3 DECAN,
PROF. DR. 10AN VASIL CONF. DR. TITUS CON I N.Az
& ) L
DIRECTOR DEPARTAMENT——" . COORDONATOR PROGRAM STUDII,
PROF. DR. SORIN AUREL MORARU
fe
4
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Ministerul Educatiei

Universitatea Transilvania din Brasov
Facultatea de Inginerie electrici si stiinta calculatoarelor
Programul de studii universitare de licenta: Roboticd
Domeniul fundamental: Stiinte ingineresti

Domeniul de licenta: Mecatronici si robotics

Durata studiilor: 4 ani

Forma de Tnva{dmant: Cu frecvengd

Plan de invatdmant valabil in an universitar 2025-2026

lNr. Discipline ¢u criteriul: e e Semestrul | Semestrul i
s z 1 2
crt. Obligatoriu c|s|v| P | s |epr v clc|s|L|?|s|ePr v or
1 [Bazele roboticii DD | DI 2 % ] Q 69 0 E S
2 [Electronica DD | DI 2 0 1 0 83 0 £ 5
3 |Teoria sistemelor | DD | DI 3 0 1 1 55 0 E 5
4 EMetode numerice DF | DI 2 0 2 0 44 0 C 4
5 |Programare Java DD { DI 2 o 2 1 30 0 E 4
6 [Stiinta siingineria materialelor DD | DI 2 0 2 0 69 0 E 5
7 |Jlimba englezd Il DC | DI 1 1 0 0 22 0 C 73
8 |Educatie fizicd Il DCl D § O 1 0 0 11 0 A/R 1
1 [Mecanisme si organe de masini | DD | DI 3 0 2 1 41 0 E 5
2 {Mecanica fluidelor DD | DI o 1 ¢} 22 0 = 2
3 Arhltec.tura calculatoarelor oo | o 2 o 2 0 69 0 E 5
numerice
4 |Electronica digitata DD { DI 2 Q 1 0 33 0 £ 3
6 |Rezistenta materialelor oD § DI 2 0 1 o] a3 0 E 3
v M‘xcrocamrolere si oo | o 2 o 2 0 19 0 E 3
microprocesoare
Practica oD § DI 0 0 [¢] 30 10 0 E 4
9 |Limba englezd IV DC | DI 1 0 0 22 0 22 2
10 [Educatie fizicd 1V DC | DI 0 1 0 0 i1 0 A/R 1
E v E|C
Total 144319 2 83 | 0 31 | 13 2 9 31 1 20| O 28
5 210 5 3
Total ore didactice pe sdptdman 28 55
5 g = trul il
Nr. Discipline cu criteriul: oo Semsti | Serheath
3 23 Z
crt. Optional c|s|{L]| e | s |epr v clc|s|Lle|s|er v cr
5 [Teoria sistemelor Il Do | DO 2 0 1 0 a3 0 E 3
5 [Semnale si sisteme - | DD | DO 0 o 0 0 33 0 E: 5
E C E C
Total 0 a 0 0 0 ¢ ¥ 0 2 (4] 1 0 33 0 3
[8] 0 0 1 0
Total ore didactice pe sdptdmans 0 3
y y Yoised Semestrul il
Nr. Discipline cu criteriul: ol i Semestrul) i
lath Lo I %)
crt. Faculiativ ci{s|t]| P | s |epr v clc|s|tie|s|er v cr
¢ [Limba germana Il DF § DFc || 1 1 o ¢ 0 0 v 1
10 {Voluntariat DC | DFef O 0 0 0 0 4 vV 1
11 |Scriere academicd DD | DFcf 2 2 0 0 0 Q vV X3
11 fLimba germana IV DF || DFc 1 1 0 0 0 0 v 1
12 [Voluntariat oc | pre 0 | o] o 0 o | & v 1
E|] C E | C
Total 3 3 0 0 ] 4 3 1 1 0 a 0 4 2
o 0 3 0 Q
Total ore didactice pe siptamans 6 2

Legendi:

i = criteriul continutulvi; ..
Ds - discipline de specfalitate’”
G = criteriul obigativitéitii

S =ore de studiqg_lndiwd
it

RECTOR,

‘\"hl“ -
PROF. DR. IOAN VAS‘KF’ABR

DIRECTOR DEPARTAMENT,
PROF. DR. SORIN AUREL MORARU
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-—DF —discipline fundamentale

DE ~discipline complementate

DAN

.. DI — diseipline obligatorii (impuse)

DD —discipling in domeniu (unde este cazui)

DO-discipline optionale
DFe—disciplinefacultative

DECAN,
CONF. DR, TITUS CONSTANTIN BA

e A

COORDONATOR PROGRAM STUDII,
PROF, PR. SORIN MIHAI GRIGORESCU
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Ministerul Educatiei
Universitatea Transilvania din Bragov
Facultatea de Inginerie electricé si stiinta calculatoarelor
Programul de studii universitare de licenta: Robotici
Domeniul fundamental: Stiinge ingineresti

Domeniul de licenta: Mecatrenicd i roboticd

Durata studiilor: 4 ani
Forma de invétdmant: Cu frecvents

ANUL Il

Plan de fnvétdmant valabil in an universitar 2026-2027

’Nr. Discipline cu criteriul: el Semestrul Semestrul Ii
- . 1 2
crt. Obligatoriu c|s |t st | pr v clc|s|L|P|s|epr v cr
1 finteligents artificiald DD | Di 2 0 2 80 0 E G
2 [Ingineria reghrii DS | DI 2 0 2 59 0 E 5
3 'Eaze!e fcin.ematicii robotilor oo | ol 2 0 5 - o 3 5
industriali
5 [Realitate virtuala DS | DI 2 (] 2 44 0 C 4
Comanda si programarea
6 [masinilor unelte cu comanda ps | DI 2 0 2 44 0 c 4
numerica
1 {Dinamica robotilor DD | DI 2 0 2 0 44 0 E 4
2 [Retele neuronaie DS | bi 2 Q 2 0 44 0 E 4
3 [Roboti mobili DS § Bi 2 Q 1 0 33 0 C 3
4 JAutomate programabile DD | DI 2 0 2 0 19 0 E 3
5 [Senzori si sisteme senzoriale ph | DI 2 0 2 0 44 0 E 4
& [Practica DS Di 4] 0 0 30 10 0 {123 4
E C C
Total 0] 0 | 10 306 0 24 10 0 9 30 {194 | o© 22
3 2 0 2
Total ore didactice pe séptimani 21 49
e A I
Nr. Discipline cu criteriul; P o Renfestat] Semestgt ||
1 2
crt. Optional c|s L L] Pr v Cr C 5 L P sl Pr v Cr
4 |Sisteme Incorporate Dsjoof 2 2 80 0 E [
4 |Microcontrolere in robotica oS | bojf 2 2 30 0 E 6
6 [Sisteme de actionare DD { bO 2 Q 2 ] 44 0 B 4
6 |Masini electrice DD | DO 2 0 2 0 44 0 C 4
7 {sisteme mecatronice DD § DO 2 4] 2 4] 44 0 E 4
3 Calculul sl.cunstrucua sistemelor oo | po 3 o H g o o r 9
mecatronice
c
Total 2 0 2 80 ] E £ v 6 4 0 4 0 £8 0 8
1 0 4] 3
Total ore didactice pe sdptimans 5 8
Nr. Discipline cu criteriul: ot P Semestrul | Semestral It
i 1 2
crt. Facultativ cls|t si | pr cclclis || e |s|er v cr
7 |Dreptul proprietdtii intelectuale | DC | OFc| 2 ] o] 0 0 v 1
8 JVoluntariat BC fDFc | O o 0 25 4 v k]
9 {Antreprencriat DC | DFe 2 [*] [¢] 0 Q v 3
——
10 §Voluntariat DC | DFe 0 0 0 0 0 v i
C
Total 210 0 25 4 < 2 2 0 0 0 0 4 2
4] 0 2 Q
Total ore didactice pe siptimana 2 2
Legendd:
C1’* = criteriul continutului; _ DF —discipline fundamentale DD —discipline in domeniu {unde este cazul)
DS —discipline de spe i‘fate :DC = discipline complementare
Ca™" =criteriul obhgqt.uw‘t&ru Di md;ﬁ:!plme obligatorii (impuse) DO-discipline optionale
. DFe—disciplinefacultative
RECTOR, DECAN,

PROF. DR. IOAN VASﬂ.EA

%@(

DIRECTOR DEPARTAMENT,

PROF. DR. SORIN AUREL MOR M

Vi

o
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Ministerul Educatiei

Pla
Universitatea Transilvania din Bragoy
Facultatea de Inginerie electricy si stiinta calculatoarelor
Programul de studii universitare de licenta: Robotics
Domeniul fundamentai: Stiinie ingineresti
Domeniul de licenta: Mecatronics 5i robotica
Durata studiilor: 4 ani
Forma de invitdmant: Cu frecvents
Nr. Discipline cu criteriul: e les Semestrul | Semestrul Il
" 1 2
Crt. Obligatoriu cis|jL|ep | st |er v clcf|s|L|pr|s|oer v cr
1 [Vedere artificiala DS || DI 2 0 2 1 80 0 E 6
2 |Proiectarea rabotilor DS § DI 2 0 0 2 69 0 E 5
3 |Sisteme de conducere in robetical oD | DI 2 0 ] 2 44 0 £ 4
4 |Fiziologia sistemului nervos DS | Di 2 0 2 0 44 0 E 4
6 |Programarea robotilor DS | DI 2 Q 1 0 33 4] E 3
7 Mudelarea si |dent|f|.carea os | o 5 0 2 0 a1 a £ i
sistemelor mecatronice
Managementul sistemelor
1 robotiate Ds bl 2 0 i 1 a5 0 E 5
2 [Automate si microprogramare DS | DI 2 0 1 Q 45 0 C 3
3 E!aburarea proiectului de ps | o - - 8 o a0 0 AR "
diplomi
a Prac.:.txcéi pe:-ntru .elaboiarea os | ol . . & 3 i a c 4
proiectului de diplom#
E v E
Total 1210 7 5 314 0 L 26 4 0 8 31 | 180 1] ¥ 16
5 1 0 1 2 0
Total ore didactice pe s&ptimany 24 43
Nr. Discipline cu criteriul: o les Semestrul | Semestol B
" 1 2
crt. Optional c|s|e| P | st |opr v Gl c| s | LiP|s|epr v cr
5 Sistermne a.ie ca.ptfre, transmisie gi poflool 2 o 3 0 2 0 ¢ i
redare a imaginii
g —SES&’EH’IE de a:.:hlz!tje, interfate s ool 2 & 5 o 24 0 c 2
instrumentatie virtuala
5  {(Sistame CAD-CAM-CAE DS | DO 2 0 & 1 35 0 C 3
5 Analiza cu elemente finite in ps | bo 3 0 1 1 ag 0 ¢ 3
roboticd
% {Actmna_re_a hidraulica a robotilor os | po 2 0 1 3 55 o £ 5
industriali
5 Actionarea pnt.eumatina si os | bo 2 a . 9 55 0 £ 5
comanda manipulatoarelor
6 ITehnologii web DS | DO 2 1 2 [¢] 100 0 £ 6
6 Aplicatii_Web pentry comerf ps | oo 3 " 2 o 100 0 E 6
electronic
E v
Total 2 0 2 0 44 0 E L o 4 6 1 4 3 120 ] 3 14
0 1 0 2 1 0
Total ore didactice pe siptamans 4 14
Nr. Discipline cu eriteriul: oo Semestruti S R
. 1 2
crt. Facultativ clsiL| e | s |opr v ccfci s | L|P|si]|epr v cr
8 [Criptografie DF {DFc | 2 0 2 0 0 0 v
S {Voluntariat DCiDFc 0 0 0 0 0 4 vV 1
7 |voluntariat DC § DFc Q o 0 0 0 4 \' 1
8 |[Circuite VLSI DF | DFe 2 0 2 0 0 ] V i
E|C|V
Total 210 2 0 0 4 ELELY 2 2 0 2 ] 0 4 2
0 0 2 0 0 2
Total ore didactice pe siptimany 4 4
Legendd:
C:’ = criteriul continutului: DF ~ discipline fundamentale DD — discipline in domeniu {unde este cazul)
DS —discipline de specialitate  DC— discipline complementare
C2™ = criteriul obligativitdyir: Di ~ discipline obligatoril (impuse) DO~discipline optionale
DFc—disciplinefacultative
Sl = ore de studiu individual
7
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Ministerul Educatiei

Universitatea Transilvania din Brasov

Facultatea de Inginerie electricd si stiinta calculatoarelor
Programul de studii universitare de licenta: Robotics
Domeniul fundamental: Stiinte ingineresti

Domeniul de licenta: Mecatronic3 si roboticd

Durata studiilor: 4 ani

Forma de inva{dmant: Cu frecventsd

BILANT GENERAL |
Nr. Discipline Anl Anll An il An IV Total ore Total % Standard
crt. ARACIS
1 Obligatoriu 784 1162 980 766 3692 89.79 max. 90%
2 Optional D 42 182 196 420 10.21 min. 10%
Total 784 1204 1162 962 4112 100 100% + DF
3 Facultativ 120 120 64 120 424 10.31 min. 10%
din DI+DO
BILANT GENERAL I}
Nr. Discipline Anl Anll An il An IV Total ore Total % Standard
crt. ARACIS
1 Discipline fundamentale 686 112 0 0 798 18.10 min. 17%
2 Diseipline de domeniu 98 1064 406 112 1680 38.11 min. 38%
3 Discipline de specialitate 0 0 756 850 1606 36.43 min. 25%
4 Discipline complementare 116 38 60 60 324 7.35 max. 8%
Total 900 1264 1222 1022 4408 100 100

Anul Sem. 1 Sem. 2

I 28/0 28/0

il 28/0 28/30

Hi 26/0 27/30

v 28/0 27/30
RECTOR, {

PROF. DR. IOAN VASILE ABRUDAN

DIRECTOR DEPARTAMENT,
PROF. DR. SORIN AUREL MORARU
; ‘
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