PLAN DE INVATAMANT
al promotiei 2023 - 2027

Universitatea Transilvania din Brasov

Programul de studii

s e ROBOTICA

universitare de licent3

Domeniul fundamental Stiinte Ingineresti

Domeniul de licent3 Mecatronica si Robotic3
Facultatea de Inginerie Electric3 si Stiinta

Facultatea d :
Calculatoarelor

Durata studiilor: 4 ANI

Forma de invatdmant: cu frecventa (IF)
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1. OBIECTIVE DE FORMARE Sl COMPETENTE

Instruirea teoreticd, aplicativd si practicd in domeniul Mecatronics — Roboticd, bazatd pe cunostinte
fundamentale si de specialitate, precum si pe abilitati practice de proiectare, realizare si experimentare a
problematicilor din domeniile industriale si ale serviciilor.

Obiectivele si profilul de competente dezvoltat in concordanta cu nevoile identificate pe piata muncii si cu cadrul
national al calificdrilor sunt prezentate sintetic mai jos si detaliat in figele disciplinelor din planul de fnvatimant.

Obiective

Dezvoltarea unui sistem unitar de cunostinte si a unei atitudini critice prin utilizarea $i interpretarea coerentd a
teoriilor, modelelor si tehnicilor din domeniul Mecatronics — Robotica.

Cunoasterea fenomenelor si proceselor fizice ce au loc in sistemele mecatronice si robotice cu scopul de a propune
§i interpreta coerent solutii pentru rezolvarea acestora.

Formarea competentelor de cooperare si comunicare prin implicarea Tn activitati de managementul si expertizarea
proiectelor,

Competente profesionale si rezultatele fnvatarii
e CI: Aplicarea cunostintelor fundamentale de culturi tehnics generald si de specialitate pentru rezolvarea
problemelor tehnice specifice domeniului Mecatronic si Roboticd:
o R.I. C1.1: s4 aplice cunostintele fundamentale din domeniul Mecatronica si Robotics pentru rezolvarea
problemelor tehnice.
e C2: Elaborarea si utilizarea schemelor, diagramelor structurale §i de functionare, a reprezentérilor grafice si a
documentelor tehnice specifice domeniului Mecatronics si Roboticé:
o R.I. C2.1: 55 elaboreze planuri de proiectare specifice domeniului Mecatronic3 si Robotic3.
* C3:Realizarea de aplicatii de automatizare local3 in mecatronici §i roboticd utilizind componente si ansambluri
partiale tipizate si netipizate precum si resurse CAD;
o R.I. C3.1: s realizeze aplicatii de automatizare folosind conceptele de mecatronic si robotica.
e C4: Proiectarea, realizarea si mentenanta subsistemelor §i componentelor sistemelor mecatronice;
o R.I. C4.1: sd administreze sistemele mecatronice.
* C5: Proiectarea, realizarea si mentenanta subsistemelor de comandi electronici ale sistemelor mecatronice;
o R.I.C5.1: s proiecteze subsistemele de comands a sistemelor mecatronice.

Competente transversale si rezultatele invdtdrii
e CT1:Indeplinirea sarcinilor profesionale cu identificare exacti a obiectivelor de realizat, a resurselor disponibile,
conditiilor de finalizare a acestora, etapelor de lucru, timpului de lucru si termenelor de realizare aferente;
o R.I. CT1.1: s3 duci la bun sfarsit sarcinile profesionale, respecténd etapele de lucru si termenele de
executie.
o CT2: Executarea responsabild a unor sarcini de lucru in echipa pluridisciplinard cu asumarea de roluri pe diferite
paliere ierarhice;
o R CT2.1: s poati coordona echipe multidisciplinare si s isi asume diferite roluri.
¢ (CT3: Identificarea nevoii de formare continu si utilizarea eficients a surselor informationale si a resurselor de
comunicare i formare profesionald asistatd (portaluri Internet, aplicatii software de specialitate, baze de date,
cursuri on-line etc.) atdt in limba romani cat si intr-o limba de circulatie internationala.
o R CT3.1: s3 identifice surse de informatii pentru formarea profesionald continua.
o R.I.CT3.2: s3 utilizeze 0 comunicare eficients.

2. STRUCTURA PE SAPTAMANI A ANULUI UNIVERSITAR

Numar de semestre: 2

Numdr de credite pe semestru: 30

Numar de ore de activitati didactice /sdptdmana: 26-28
Numadrul de sdptdmaéni: 14/semestru
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Activitati didactice Sesiuni de examene Bradiic Vacante
Sem. | Sem. Il | larnd | Vard | Restante larna | Primdvard | Vari
Anul | 14 14 4 4 2 = 3 1 10
Anul 11 14 14 4 4 2 90 ore (3 sapt.) 3 1 10
Anul 1| 14 14 4 4 2 90 ore 3 1 10
Anul IV 14 10 4 3 1 60 ore 3 1 -

Tn functie de specificul programului de studii, practica se organizeaza comasat sau/ si pe parcursul semestrelor.

3. ASIGURAREA FLEXIBILIZARII INSTRUIRII. CONDITIONARI

Flexibilizarea programului de studii este asigurati prin discipline optionale si discipline facultative. Disciplinele
la alegere (optionale) sunt propuse incepand cu semestrul al doilea si sunt grupate in discipline optionale sau
pachete optionale, care completeazs traseul de specializare a studentului. Alegerea traseului se face de citre
student in anul universitar anterior derularii disciplinelor sau pachetelor de discipline optionale (cu exceptia
optiunilor pentru semestrul al Il-lea, care se exprim3 inh semestrul ).

Organizarea cursurilor la disciplinele facultative se face prin Centrul de Formare continué (CFC). Tn planul de
invatamant al fiecarui program de studii de licent3 se consemneazi numai modulele si numarul aferent de ore,
urmand ca denumirea disciplinei s3 se treaci in registrul matricol conform optiunii studentului. Disciplinele

facultative propuse de facultiti sau disciplinele altor programe de studii alese de student se grupeazi in 5
module:

a) Modul A (discipline socio-umane)

b) Modul B (limba romana si alte limbi moderne)
¢) Modul C (discipline de informatica, TIC)

d) Modul D (discipline tehnice)

e) Modul E (discipline sportive).

Procedura de desfasurare a activitatilor didactice la disciplinele facultative side inscriere a notelor/ calificativelor
in Suplimentul la diplom3 este prezentatd in Regulamentul de activitate profesionald a studentilor si in
Instructiunea Initierea si derularea disciplinelor facultative. Alocarea creditelor pentru disciplinele facultative se
face Tn urma sustinerii colocviului de absolvire a cursului. Creditele obtinute la disciplinele facultative nu
inlocuiesc creditele pentru disciplinele obligatorii si optionale.

4. CONDITII DE TNSCRIERE IN ANUL DE STUDII URMATOR. CONDITII DE PROMOVARE A UNUI AN DE STUDII|

Conditiile de inscriere in anul urmator, conditiile de a urma module de cursin avans, conditiile de promovare sunt
cuprinse in Regulamentul privind activitatea profesionald a studentilor.

5. EXAMENUL DE DIPLOMA

Perioada de intocmire a proiectului de licent4: incepand cu penultimul semestru de studii.

Definitivarea proiectului de diploma: in ultimul semestru de studii.

Perioada de sustinere a proiectului de diploma : in sesiunea iunie-iulie a ultimului an de studii.

Numarul de credite pentru sustinerea proiectului de diploma : 10 credite (in plus fatd de cele 180 / 240 / 360).

6. DISCIPLINELE DE STUDII PE ANI
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Ministerul Educatiei

Universitatea Transilvania din Brasov

Facultatea de Inginerie electric3 si stiinta calculatoarelor
Programul de studii universitare de licenta: Roboticd
Domeniul fundamental: Stiinte ingineresti

Domeniul de licenta: Mecatronica si robotici

Durata studiilor: 4 ani

Forma de invatdmant: Zi

Plan de invatdmant valabil in an universitar 2023-2024

Aprobatl n sedinia

Cmmad Pl lniimre st . 3 |
senatuly lei\ﬂ——*“-fi?"ill fransilvania i

din Jfﬁ‘ oy din flﬂl 1 de

Bl Discipline cu criteriul: Obligatoriu | Ci™* (e Zemcatn | Seriealil
crt. C S L P Sl V Cr | C S L P Sl v Cr
1 JAnalizd matematic3 DF DI 3 0 0 80 E 6
5 Algepra liniara si geometrie - - 3 5 o 0 %0 . 6
analitica
Programarea calcul lor si
. Iimk%aje de prcgramztroeare d b - % 2 3 ¥ o E 3
4 |Logica computationald DF DI 2 1 0 0 | 58 E 4
5 [Mecanica DD DI 2 0 2 0 69 E 5
6 |Deprinderi de comunicare DC DI 4 1 [+] o] 22 £ 2
7 |Limba engleza | DC 2] 1 1 g | 0|22 C 2
8  |Educatie fizicd si sport | DC DI (1] 1 0 4] 11 A/R 3
1 |Dinamica sistemelor DD DI 2 0 1 0 58 E 4
2 i?rogr?marea calculatoarelor si AP o) 3 0 3 o | a1 E c
limbaje de programare II
3 |Matematici speciale DF DI 3 2 0 0 | 55 E 5
4 |[Electrotehnica DD DI 3 2 0 0 80 E 6
5 [Fizica DF DI 3 0 1 0 |44 E 4
6 |Grafica asistata de calculator DF DI 1 0 1 0 |72 E 4
7 |Limba engleza Il DC DI 1 1 0 0 22 C 2
8 |Educatie fizicd si sport Il DC DI 0 1 0 0 |11 A/R 1
Total 15 8 5 0 | 383 24 Ak 31 | 16 6 6 0 |383 £N 31
512|0 6|10
Total ore didactice pe séptdmani 28 28
Legenda:
Ci" = criteriul continutului: DF — discipline fundamentale DD - discipline in domeniu (unde este cazul)
DS —discipline de specialitate  DC - discipline complementare
C2" = criteriul obligativitdtii: DI —discipline obligatorii {impuse) DO—discipline optionale
DFc—disciplinefacultative
Sl = ore de studiu individual
RECTOR, J DECAN,
PROF. DR. IQAN VASILE ABRUQAN' LECT. DR. SEPTIMIU DANIEL MOTOASCA

i,

DIRECTOR DEPARTAMENT,

PROF. DR. SORIN AUREL MORARU
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COORDONATOR PROGRAM STUDII,
PROF. D} SpRII}I M!HAI GRIGORESCU
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Ministerul Educatiei

Universitatea Transilvania din Brasov
Facultatea de Inginerie electrici si stiinta calculatoarelor
Programul de studii universitare de licenta: Robotica
Domeniul fundamental: $tiinte ingineresti

Domeniul de licenta: Mecatronici si robotici

Durata studiilor: 4 ani
Forma de invatdmant: Zi

Plan de invdtdmant valabil in an universitar 2024-2025

ANUL II
Lur':c Discipline cu criteriul: Obligatoriu | C;*" (i = pe 1 Se:mestr:ll : : " - . Ser:estr:fl s v =
1 |Bazele roboticii DD DI 2 1 1 0 69 E 5
2 |Electronica DD DI 2 0 G ! 0 83 E 5
3 [Teoria sistemelor | DD DI 3 0 1 1 55 E 5
4 |Metode numerice DF DI 2 0 2 0 44 € 4
5 |Programare Java DS DI 2 0 2 1 30 E 4
6 |Stiinta si ingineria materialelor DD o] 2 4] 2 0 69 E 5
7 |Limba engleza Il DC DI 1 1 0 O | 22 C 2
8 |Educatie fizicd Il DC DI 0 1 0 0 11 A/R 1
1 |Mecanisme si organe de masini DD DI 3 0 2 1 |41 E 5
2 |Mecanica fluidelor DD DI 1 0 1 0 22 ¢ 7)
3 Arhitec.tura calculatoarelor 6 5 2 0 2 0 69 E 5
numerice
4 |Electronica digitald DD DI 2 0 1 0 |33 E
6 |Rezistenta materialelor DD DI 2 0 1 0 33 E
4 M'icrocontrolere 5i - o 2 0 ) o |19 E 3
microprocesoare
8 |Practica DD Dl 0 0 0 30 | 10 C
9 |Limba engleza IV DC DI 1 1 0 0 | 22 C
10 |Educatie fizica IV DC DI 0 1 0 0 |11 A/R
Total 14 3 9 2 | 383 g 31 | 13 2 B 31 | 260 g 28
Total ore didactice pe sdptimana 28 25
21:; Discipline cu criteriul: Optional & c" P 3 n Se?estr:: I = il m i Ser:estr:[l d v P
5 [Teoria sistemelor li DD Do 2 0 1 0 |33 E 3
5 |Semnale sisisteme - | DD (le] 0 0 0 0 |33 E 3
E|&E€ C
Total 0 0 0 0 0 0 2 0 1 (o} 33 3
0 0
Total ore didactice pe sédptdmania 0 3

Legenda:

Ci' = criteriul continutului:

DS — discipline de specialitate
C2™" = criteriul obligativitétii:

Sl = ore de studiu individual

RECTOR,

PROF. DR. IOAN VASILE ABRUDAN\ _

DIRECTOR DEPARTAMENT,
PROF. DR. SORIN AUREL MORARU

/

DF —discipline fundamentale
DC — discipline complementare
—discipline obligatorii (impuse)
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DD —discipline n domeniu {unde este cazul)

DO—discipline cptionale
DFc—disciplinefacultative

DECAN,

LECT. DR. SEPTIMIU DANIEL MOTOASCA

COORDONATOR PROGRAM STUDI,

PROF. DR. SORIN-MIHAI GRIGORESCU




Ministerul Educatiei

Universitatea Transilvania din Brasov

Facultatea de Inginerie electrica si stiinta calculatoarelor

Programul de studii universitare de licenta: Robotic3
Domeniul fundamental: Stiinte ingineresti
Domeniul de licenta: Mecatronic3 si robotic

Durata studiilor; 4 ani
Forma de invatamant: Zi

Plan de invatdmant valabil fn an universitar 2025-2026

ANUL Il
e Discipline cu criteriul: Obligatoriu | €.** c:” Ll el
crt. C S L P Sl Vv Cr C S L P Sl v Cr
Inteligenta artificiald DD DI 2 0 2 1 80 E 6
Ingineria reglarii DS DI 2 0 2 0 69 E 5
3 lBazeJe .cirfematicii robotilor - i ) 0 2 o | so £ 5
industriali
5 |Realitate virtuala DS DI 2 0 2 0| 44 € 4
Comanda si programarea
6 masinilor unelte cu comanda DS DI 2 0 2 0 44 C 4
numerica
1 |Dinamica robotilor DS DI 2 0 2 0 44 E 4
2 |Retele neuronale DS DI 2 0 2 0 | 44 E 4
3 |Robaoti mobili DS DI 2 0 1 0 33 C 3
4 JAutomate programabile DD DI 2 0 2 0 19 E 3
5 |Senzori si sisteme senzoriale DD Dl 2 0 2 0 44 E 4
8 |Practica DS DI 0 Q0 0 30 | 10 C 4
Total 10 0 10 1 | 306 EEL Y 24 | 10 0 9 30 | 194 kLS 22
3/2(0 412
“Total ore didactice pe siptiméani 21 19
Nr, £, _— : i e Semestrul | Semestrul Il
pey Discipline cu criteriul: Optional C C2 c > . P si v o C S L P Sl v or
4 |Sisteme incorporate DS DO 2 0 2 1| 80 6
4  |Microcontrolere in robotica DS DO 2 0 2 1 80 E 6
6 |Sisteme de actionare DD DO 2 0 2 0 44 G 4
6 |Masini electrice DD DO 2 0 2 0 44 C 4
7 |Sisteme mecatronice DD [ole] 2 0 2 0 44 E 4
7 Calculul ;i‘construc;ia sistemelor oD 0o 2 0 2 o | aa E a
mecatronice
C
Total 2 0 2 1 80 olo 6 4 0 4 0 88 1 8
Total ore didactice pe sptimand 5 8
Legenda:

Ci" = criteriul continutului:

DS —discipline de specialitate

C2"" = criteriul obligativitéitii:
Sl = ore de studiu individual

RECTOR,

PROF. DR. IOAN VASILE ABRUDAN

DIRECTOR DEPARTAMENT,

PROF. DR. SORIN AUREL MORARU
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DF — discipline fundamentale
DC — discipline complementare
DI - discipline obligatorii (impuse)

DD — discipline in domeniu {unde este cazul)

DO-discipline optionale
DFe—disciplinefacultative

DECAN,

LECT. DR. SEPTIMIU DANIEL MOTOASCA

COORDONATOR PROGRAM STUDII,
PROF. DR. SQRIN MIHAI GRIGORESCU
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Ministerul Educatiei

Universitatea Transilvania din Brasov

Facultatea de Inginerie electricd si stiinta calculatoarelor
Programul de studii universitare de licenta: Robotics
Domeniul fundamental: Stiinte ingineresti

Domeniul de licenta: Mecatronica si robotica

Durata studiilor: 4 ani

Forma de invdtamant: zi

Plan de Tnvatdmant valabil In an universitar 2026-2027

ANUL IV
Nr. sl iUl Ohliaten o o Semestrul | Semestrul 11
isci riul:
. pline cu criteriu igatoriu 1 2 = s L = < v & P P v o
1 |Vedere artificiala DS DI 2 0 2 1 80 E 6
2 |Proiectarea robotilor DS DI 2 0 0 2 69 E 5
3 |Sisterne de conducere in robotica DD DI 2 0 0 2 44 E 4
4  |Fiziologia sistemului nervos DS DI 2 0 2 0 44 E 4
6 |Programarea robotilor DS DI 2 0 1 0 33 C 3
5 Modefarea si rdentllearea s ar 3 0 2 0 24 E 4
sistemelor mecatronice
1 Mana_gementul sistemelor Bs bl 1 85 E 5
robotizate
5 !ncerca-re_a si receptia robotilor DS ol 0 45 c 3
industriali
3 |Elaborarea proiectului de diplom3 DS DI 0 |40 A/R 4
i PraFt|ca pgntru .elahoiarea bS i 20 | 10 C 3
proiectului de diploma
C C
Total 12 0 7 5 | 314 1 26 31 (180 > 16
Total ore didactice pe siptdmani 24 13
Nr. Bislili T o o Semestrul | Semestrul Il
P iscipline cu criteriul: Optiona 1 2 3 P = ¥ = r e = S v or
5 Sisteme qe capt?re, transmisie si il DO 2 0 2 0 a4 C a
redare a imaginii
5 'Slsteme de a{?hIZ!tEE, interfete si . Do 2 0 3 0 a4 c a
instrumentatie virtuala
5 |Sisteme CAD-CAM-CAE DS Do il 35 C 3
5 Anallz.avcu elemente finite in 5 5 1 | 35 C 3
roboticd
. {Actlona.re‘a hidraulica a robotilor 5 - 2 55 E 5
industriali
& Actionarea pnr_eumatlca si b6 e 5 s E 5
comanda manipulatoarelor
6 |Tehnologii weh DS DO 0 [100 E 6
6 Aplicatii Web pentru comert 5 0o o |00 E 6
electronic
C £
Total 2 0 2 0 | 44 1 4 3 |1%0 . 14
Total ore didactice pe siptimang 4 14
Legends;
C:" = eriteriul continutului: DF — discipline fundamentale DD - discipline in domeniu {unde este cazul)
D5 —discipline de specialitate  DC — discipline complementare
C2" = criteriul obligativitéii: DI —discipline cbligatorii (impuse) DO-discipline optionale
DFc—disciplinefacultative
Sl = ore de studiu individual
|
RECTOR, | DECAN,

PROF. DR. IOAN VASILE ABRUDAN

DIRECTOR DEPARTAMENT,
PROF. DR. SORIN AUREL MORARU
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Ministerul Educatiei

Universitatea Transilvania din Brasov

Facultatea de Inginerie electrici i stiinta calculatoarelor
Programul de studii universitare de licenta: Robotic
Domeniul fundamental: Stiinte ingineresti

Domeniul de licenta: Mecatronica si robotici

Durata studiilor: 4 ani

Forma de invdtamant: zi

BILANT GENERAL |
Nr. Discipline An Anll An il An IV Total ore Total % Standard
crt. ARACIS
1 Obligatoriu 784 742 560 466 2552.00 88.73 <90%
2 Optional 0 42 182 100 324.00 11.27 >10%
Total 784 784 742 566 2876 100
BILANT GENERAL Il
Nr. Discipline Ani Anli Anlll An IV Total ore Total % Standard
crt. ARACIS
1 Discipline fundamentale 504 56 0 0 560 19.47 >17%
2 Discipline de domeniu 168 574 294 56 1092 37.97 >38%
3 Discipline de specialitate 0 70 448 510 1028 35.74 >25%
4 Discipline complementare 112 84 0 0 196 6.82 <8%
Total 784 784 742 566 2876 100
RECTOR, DECAN,
PROF. DR. IOAN VASILE ABRUDAN J;)‘ LECT. DR. SEPTIMIU DANIEL MOTOASCA
o R

DIRECTOR DEPARTAMENT,
PROF. DR. SORIN AUREL MORARU, -
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COORDONATOR PROGRAM STUDII,

PROF DR‘\ SORIN MIHAI GRIGORESCU
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