
Universitatea	Transilvania	din	Braşov	
Facultatea	de	Inginerie	Electrică	şi	Ştiinţa	Calculatoarelor	
Departamentul	Automatică	și	Tehnologia	Informației	

Tematica	examenului	de	licenţă	
la	programul	de	studii	

Robotică	
sesiunea	iunie/iulie	2025	

Inteligența	Artificială	(3	cursuri)	
- Regresia	logistică
- Reprezentarea	rețelelor	neuronale
- Antrenarea	rețelelor	neuronale

Vederea	Artificială	(3	Cursuri)	
- Filtrare	spațială	utilizând	convoluția	2D
- Modelul	matematic	al	camerei	ideale
- Reconstrucția	3D

Bazele	Cinematicii	Roboților	(2	cursuri)	
- Modelul	geometric	al	manipulatoarelor
- Modelul	cinematic	al	manipulatoarelor

Dinamica	Roboților	(1	curs)	
- Modelarea	dinamica	cu	ajutorul	metodei	Lagrange	Euler

Roboți	Mobili	(2	cursuri)	
- Localizarea	Robotului	mobil
- Navigația	Robotului	mobil

Sisteme	de	conducere	în	robotică	(1	curs)	
- Proiectarea	sistemului	de	conducere	prin	utilizarea	modelului	dinamic	al	robotului

Analiza	cu	elemente	finite	în	robotică	(1	curs)	
- Principiul	metodei	elementelor	finite,	etapele	de	rezolvare	a	unei	probleme	cu

ajutorul	metodei	elementelor	finite.	Interpretarea	rezultatelor	analizei	cu	element
finit.

Comanda	și	programarea	mașinilor	unelte	cu	comandă	numerică	(1	curs)	
- Principii	generale	ale	proceselor	tehnologice.	Aşchierea
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