
Universitatea Transilvania din Braşov 

Facultatea de Inginerie Electrică şi Ştiinţa Calculatoarelor 

Departamentul de Automatică și Tehnologia Informației 

 

Tematica examenului de licenţă 

la programul de studii 

Robotică 
sesiunea Iunie/Iulie 2025 

 

 

Inteligenta Artificiala (3 cursuri) 

- Regresia logistică 

- Reprezentarea rețelelor neuronale  

- Antrenarea rețelelor neuronale 

Vederea Artificiala (3 Cursuri) 

- Filtrare spațială utilizând convoluția 2D 

- Modelul matematic al camerei ideale 

- Reconstrucția 3D utilizând geometria epipolară 

Bazele Roboticii (2 Cursuri) 

- Arhitectura roboților industriali 

- Sistemul de acționare al unui robot 

- Modalități de programare ale roboților 

Bazele Cinematicii Roboților (2 cursuri) 

- Modelul geometric al manipulatoarelor 

- Modelul cinematic al manipulatoarelor 

Dinamica Roboților (1 curs) 

- Modelarea dinamica cu ajutorul metodei Lagrange Euler 

Roboti Mobili (2 cursuri) 

- Localizarea Robotului mobil 

- Navigația Robotului mobil 

Sisteme de conducere in robotica (1 curs) 

- Proiectarea sistemului de conducere prin utilizarea modelului dinamic al robotului 

Arhitectura Calculatoarelor Numerice (3 cursuri) 

- Structura de bază a unui calculator 

- Ciclul instrucțiune și etapele necesare execuției instrucțiunilor 

- Nivelele unui sistem de calcul 



Microcontrolere si Microprocesoare (3 cursuri) 

- Modulul Timer 

- Convertorul Analog Numeric 

- Modulul de comunicație seriala 

Programarea Calculatoarelor (2 cursuri) 

- Alocarea statică și dinamică a memoriei 

- Proiectați o structură utilizând tipuri de date specifice, demonstrați utilitatea 

acesteia și cum poate fi folosită 
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