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Inteligenta Artificiala (3 cursuri) 

- Regresia logistică 

- Reprezentarea rețelelor neuronale  

- Antrenarea rețelelor neuronale 

Vederea Artificiala (3 Cursuri) 

- Filtrare spațială utilizând convoluția 2D 

- Modelul matematic al camerei ideale 

- Reconstrucția 3D utilizând geometria epipolară 

Bazele Roboticii (3 Cursuri) 

- Transformari rigide de coordonate 3D. Reprezentarea rotațiilor 

- Principiile modelării dinamice. Mișcarea unei particule în spațiul Cartezian 

- Controlul proporțional-derivativ al unei drone 

Bazele Cinematicii Roboților (2 cursuri) 

- Modelul geometric al manipulatoarelor 

- Modelul cinematic al manipulatoarelor 

Dinamica Roboților (1 curs) 

- Modelarea dinamica cu ajutorul metodei Lagrange Euler 

Roboti Mobili (2 cursuri) 

- Localizarea Robotului mobil 

- Navigația Robotului mobil 

Sisteme de conducere in robotica (1 curs) 

- Proiectarea sistemului de conducere prin utilizarea modelului dinamic al robotului 

Arhitectura Calculatoarelor Numerice (3 cursuri) 

- Structura de baza a unui calculator 

- Ciclul instrucțiune si etapele necesare executiei instructiunilor 

- Nivelele unui sistem de calcul 



Microcontrolere si Microprocesoare (3 cursuri) 

- Modulul Timer 

- Convertorul Analog Numeric 

- Modulul de comunicație seriala 

Programarea Calculatoarelor (2 cursuri) 

- Alocarea statică și dinamică a memoriei 

- Proiectați o clasă utilizând conceptul de programare orientată obiect 
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