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Inteligenta Artificiala
- Regresia logistica
- Reprezentarea retelelor neuronale
- Antrenarea retelelor neuronale

Vederea Artificiala
- Filtrare spatiala utilizand convolutia 2D
- Modelul matematic al camerei ideale
- Reconstructia 3D

Bazele Cinematicii Robotilor
- Modelul geometric al manipulatoarelor
- Modelul cinematic al manipulatoarelor

Dinamica Robotilor
- Modelarea dinamica cu ajutorul metodei Lagrange Euler

Roboti Mobili
- Localizarea Robotului mobil
- Navigatia Robotului mobil

Sisteme de conducere in robotica
- Proiectarea sistemului de conducere prin utilizarea modelului dinamic al robotului

Analiza cu elemente finite in robotica
- Principiul metodei elementelor finite, etapele de rezolvare a unei probleme cu
ajutorul metodei elementelor finite. Interpretarea rezultatelor analizei cu element
finit.
Comanda si programarea masinilor unelte cu comanda numerica
- Principii generale ale proceselor tehnologice. Aschierea
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